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PODNOSNIKI MONTAZOWE

PODNOSNIKI KOSZOWE PODNOSNIKI KOSZOWE 2
ELEKTRYCZNE SPALINOWE AL JLTIEE G102
RUSZTOWANIA
Haulotte Star 10 29 Haulotte HA16RTJ 35 Alp Lift L620 46
Genie Z45/25RT
JLG Toucan 1100A 30 Alp Lift L752 47
Haulotte HA16PX 36
Genie Z30/20N RJ 31 Manitou 160ATJ Altrex-Lero 5100 48
JLG E300AJP
Haulotte HA18PX 37 Altrex-Lero 5200 50
Manitou 120AETJC 3D 32 Manitou 180ATJ
Haulotte HA12IP
Genie Z60/34 38
Haulotte HA15IP 33 JLG 600AJ
Genie Z45/25J DC
Haulotte H21TX 39
Haulotte HA260PX 40
JLG 860SJ 41
Haulotte HA32PX 42
Genie S125 43
Genie ZX135/70 44




NOTATKI

ROWKARKI WALCUJACE [
VICTAULIC / PRZECINARKI [ e
DORUREXACT [,

VE270FSD 53
ze stojakiem VAPS112

VE416FSD 54
ze stojakiem VAPS224 |

EXACT Pipe Cut 360E 55 | T




Firma ANMIXRENT specjalizuje sie w wynajmie samojezdnych podestéw ruchomych o réznej
konstrukeji i wysokosci roboczej, z napedem elektrycznym lub spalinowym.

Gtéwnym zadaniem firmy jest zapewnienie Paristwu kompleksowej obstugi zapewniajacej
bezpieczefstwo pracy na duzych wysokos$ciach przy pomocy specjalistycznego i optymalnie
dobranego do Paristwa potrzeb sprzetu. Wszystkie oferowane przez nas urzgdzenia posiadaja
aktualne badania i dopuszczenia do pracy wydane przez Urzad Dozoru Technicznego, a nad
ich stanem technicznym czuwajg nieustannie odpowiednio przeszkoleni oraz doswiadczeni
technicy z uprawnieniami konserwatoréw, wydanymi przez Urzad Dozoru Technicznego.

W celu zapewnienia profesjonalnej obstugi klienta, a takze zagwarantowania petnej gotowosci
do pracy wszystkich urzadzen podczas okresu najmu, firma stworzyta mobilny serwis stawiajgcy
sobie za gtéwny cel pomoc klientowi w przypadku awarii technicznej urzadzenia w czasie
nie dtuzszym niz 24 godziny od momentu zgtoszenia usterki.
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TRANSPORT

Na zyczenie klienta zapewniamy dostawy wynajmowanych urzadzen w kazde wskazane przez
niego miejsce na terenie catego kraju, oraz odbiér po zakoriczeniu najmu.

SERWIS

Firma s$wiadczy ustugi serwisowe w zakresie napraw biezacych oraz gtéwnych wszystkich
rodzajéw podestéw ruchomych. Posiadamy uprawnienia konserwatorskie UDT co daje nam
mozliwos¢ dokonania rejestracji podestéw w UDT, przygotowania niezbednych dokumentdw
do rejestracji oraz kompleksowej obstugi w czasie eksploatacji samojezdnych podestdw
ruchomych wszystkich typow.

SPRZEDAZ

Firma oferuje w ciggtej sprzedazy szeroka game réznych typdw uzywanych oraz nowych
samojezdnych podestéw ruchomych (nozycowe, przegubowo-teleskopowe, teleskopowe,
masztowe, z napedem elektrycznym lub spalinowym). Oferowane przez nas uzywane urzadzenia
moga by¢ sprzedane klientowi w oryginalnym stanie, jak réwniez po kapitalnym remoncie
z gwarancjg posprzedazng oraz rejestracjg w UDT. Jestesmy réwniez do Paristwa dyspozycji
w przypadku potrzeby pomocy oraz doradztwa w znalezieniu i zakupie urzadzenia na zyczenie
klienta.

SZKOLENIA

Majac na celu udzielenie naszemu klientowi petnej obstugi w zakresie pracy na samojezdnych
podestach roboczych, jesteSmy gotowi na Panstwa zyczenie zorganizowac oraz przeprowadzié
szkolenie w zakresie obstugi samojezdnych podestow ruchomych, ktére moze by¢ zakofczone
panstwowym egzaminem przed komisjg Urzedu Dozoru Technicznego, poswiadczone
urzedowym dokumentem umozliwiajagcym prace na tego typu urzgdzeniach.
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JLG 4013PS £
3
=
>
Wysokos¢ podnoszenia (m) 13,0 =
Wysokos¢ robocza (m) 15,0 E
Maksymalny zasieg (m) 9,2 g
Szerokos$¢ platformy (m) 2,4-4,5 g
Dlugos¢ maszyny (m) 4,6 E
Szeroko$¢é maszyny (m) 2,38
Dlugos¢ maszyny z widtami (m) 6,0
Wysoko$¢ maszyny (m) 2,45
Udzwig platformy (kg) 4000
Masa eksploatacyjna (kg) 11800
Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%) 45
Zewnetrzny promien skretu (m) 38
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 35
Rozmiar opon 405/70-24
Zasilanie silnik diesel
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JLG 4017PS

Wysokos¢ podnoszenia (m) 15,3
Wysokos¢ robocza (m) 17,3
Maksymalny zasieg (m) 12,7
Szeroko$¢ platformy (m) 1,8-4,5
Dtugos¢ maszyny (m) 5,14
Szeroko$¢ maszyny (m) 2,5
Dtugos¢ maszyny z widtami (m) 6,84
Wysokos$¢ maszyny (m) 2,81
Udzwig platformy (kg) 4000
Masa eksploatacyjna (kg) 12605
Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%) 45
Zewnetrzny promieri skretu (m) 3,92
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 32
Rozmiar opon 14.00-24 TG02
Zasilanie silnik diesel
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1200
2560
1444
1537
4767
4860
3908
5967
1846
1846
455
440
440
763
865
1040
45
1690
125
47.5°
53°
3460
7591
3555
2300
2550
4805
1250
3668
2261
120
114°

Manitou MT 732

Wysoko$¢ podnoszenia (m)
Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny zasieg (m)

Szeroko$¢ widet (m)

Dtugos¢ maszyny (m)

Szeroko$¢ maszyny (m)

Dtugos¢ maszyny z widtami (m)
Wysokos$¢ maszyny (m)

Udzwig platformy (kg)

Masa eksploatacyjna (kg)

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%)
Zewnetrzny promieri skretu (m)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Rozmiar opon

Zasilanie

6,9

79

38

2,38

4,77

2,26

597

23

3200

7250

45

3,67

25

400/80 - 24
silnik diesel
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1200
150
1320
50
290
5785
4630
1155
2320
1155
460
2410
3025
2040
1930
2425
4100
4500
200
4000
3410
4100
3645
5720
950
12°
105°

3
3

Manitou MRT 1842

Wysokos¢ podnoszenia (m)
Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny zasieg (m)

Szeroko$¢ widet (m)

Dlugos¢ maszyny (m)

Szeroko$¢é maszyny (m)

Dlugos¢ maszyny z widtami (m)
Wysoko$¢ maszyny (m)

Udzwig platformy (kg)

Masa eksploatacyjna (kg)

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Rozmiar opon

Zasilanie

17,8

19,8

14,5

1,32

6,075

2,425

1,275

3,025

4200
14600

45

39

32
18/22,516 PR
silnik diesel
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1200
150
1320
50
290
6490
5050
1155
2750
1155
380
2485
3110
2485
1930
2425
4700
5100
150
4500
3800
4550
4040
6230
950
12°
105°

mm

Manitou MRT 2150

Wysokos$¢ podnoszenia (m) 20,6
Wysokos¢ robocza (m) 22,6
Maksymalny zasieg (m) 17,9
Szeroko$¢ widet (m) 1,32
Dlugos¢ maszyny (m) 6,78
Szeroko$¢ maszyny (m) 2,425
Dlugos¢ maszyny z widtami (m) 7,98
Wysoko$¢ maszyny (m) 3,11
Udzwig platformy (kg) 4999
Masa eksploatacyjna (kg) 16095
Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%) 45
Zewnetrzny promien skretu (m) 4,62
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 36
Rozmiar opon 18/22,516 PR
Zasilanie silnik diesel
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1200
150
1320
50
290
7530
5050
1155
2750
1155
380
2485
3110
2485
1930
2425
4700
5100
150
4500
3800
4550
4040
6700
950
12°
105°

3
3

Manitou MRT 2540

Wysokos¢ podnoszenia (m)
Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny zasieg (m)

Szeroko$¢ widet (m)

Dlugos¢ maszyny (m)

Szeroko$¢ maszyny (m)

Dlugo$¢ maszyny z widtami (m)
Wysoko$¢ maszyny (m)

Udzwig platformy (kg)

Masa eksploatacyjna (kg)

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Rozmiar opon

Zasilanie

24,6

26,6

19,4

1,32

7,82

2,425

9,02

3,11

4000
14600

45

4,62

36
18/22,516 PR
silnik diesel
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PODNOSNIKI NOZYCOWE ELEKTRYCZNE




Haulotte Optimum 8

Genie GS1930 | SkyJack SJ3219

Wysokos¢ platformy (m) A

Wysokos¢ robocza (m) B

Dtugos¢ wysuwanych podestéw (m) C
Szerokos¢ platformy (m) D

Dtugosé platformy (m) E

Szeroko$¢ transportowa (m) F
Dtugos$¢ transportowa (m) G
Wysokos¢ transportowa (m) H
Udzwig platformy (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolnos¢ pokonywania wzniesier (%)
Czas podnoszenia / opuszczania (sek.)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Ogumienie biate

Zasilanie

j
(]

5,6-5,79
7,6-7,79

09
0,74-0,81
1,63-1,72
0,76-0,81
1,78-1,88
1,75-2,11
227-230
1170-1 490
25
16-25/29
1,7-1,55
3,1-4,55
tak
akumulatory
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Haulotte Compact 8
JLG 2030ES

Wysokos¢ platformy (m) A 6,2
Wysokos¢ robocza (m) B 82
Dtugo$¢ wysuwanych podestow (m) C 0,91-0,92
Szerokos$¢ platformy (m) D 0,76-0,8
Dtugos¢ platformy (m) E 23
Szeroko$¢ transportowa (m) F 0,81-0,96
Dtugos$é transportowa (m) G 2,48-23
Wysokos¢ transportowa (m) H 1,8-1,99
Udzwig platformy (kg) 350-363
Ciezar catkowity (kg) 1730-1737
Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%) 25
Czas podnoszenia / opuszczania (sek.)  28-37/ 40-41
Zewnetrzny promien skretu (m) 2,38-2,06
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 4-443
Ogumienie biate tak
Zasilanie akumulatory




Haulotte Compact 10N

Genie GS2632

Wysokos¢ platformy (m) A 8-792
Wysokos¢ robocza (m) B 10-9,92
Dtugos$¢ wysuwanego podestu (m) C 0,91-0,92
Szerokos¢ platformy (m) D 08
Dtugos¢ platformy (m) E 2,3-2,26
Szeroko$¢ transportowa (m) F 0,81
Dtugos¢ transportowa (m) G 2,48 -2,44
Wysokos¢ transportowa (m) H 1,99 - 1,91
Udzwig platformy (kg) 230 - 227
Ciezar catkowity (kg) 2160 - 1956
Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%) 25
Czas podnoszenia - opuszczania (sek.) 30-51/40-42
Zewnetrzny promien skretu (m) 2,38-2,13
Maksymalna predko$¢ jazdy (km/h) 4-35
Ogumienie biate tak
Zasilanie akumulatory
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3 Haulotte Compact 10
2 Genie GS2646
% Wysokos¢ platformy (m) A 7,92-8,14
§. Wysokos¢ robocza (m) B 9,92-10,14
é Dtugos$¢ wysuwanych podestéw (m) C 0,91-0,92
E Szerokos¢ platformy (m) D 1,15-1,2
m Dtugos¢ platformy (m) E 2,26-2,31
g Szeroko$¢ transportowa (m) F 1,17-1,2
g Dtugos¢ transportowa (m) G 2,41-2,46
-~ Wysokos$¢ transportowa (m) H 2,26-1,68
o Udzwig platformy (kg) 450-454
Ciezar catkowity (kg) 2 330-2 447
Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%) 23-30
Czas podnoszenia - opuszczania (sek.) ~ 30-38/51-42
Zewnetrzny promien skretu (m) 2,29-2,5
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 3-35
Ogumienie biate tak
Zasilanie akumulatory
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Haulotte Compact 12

Genie GS3246

Wysokos¢ platformy (m) A

Wysokos¢ robocza (m) B

Dtugo$¢ wysuwanych podestéw (m) C
Szerokos¢ platformy (m) D

Dtugosé platformy (m) E

Szeroko$é transportowa (m) F
Dtugos$¢ transportowa (m) G
Wysokos¢ transportowa (m) H

Udzwig platformy (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%)
Czas podnoszenia - opuszczania (sek.)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Ogumienie biate

Zasilanie

10-9,75
12-11,75
0,92-0,91
1,2-1,15
2,3-226
1,2-1,17
2,46 - 2,41
238-18
300-318
2630-2812
23-25
57-85/35-50
25-229
SE315

tak
akumulatory
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Haulotte Compact 14

Wysokos¢ platformy (m) A

Wysokos¢ robocza (m) B

Dtugo$¢ wysuwanych podestow (m) C
Szeroko$¢ platformy (m) D

Dtugos¢ platformy (m) E

Szeroko$¢ transportowa (m) F
Dtugos$é transportowa (m) G
Wysoko$¢ transportowa (m) H
Udzwig platformy (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien (%)
Czas podnoszenia/opuszczania (sek.)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Ogumienie biate

Zasilanie

12

14
0,92
1,2
23
1,2
2,45
2,08
350
3170
23

68 /54
2,5

3

tak

akumulatory




JLG 4069LE | M4069

Wysokos¢ platformy (m) A 12,19
Wysokos¢ robocza (m) B 14,19
Dlugos¢ wysuwanego podestu (m) C 0,91
Szerokos¢ platformy (m) D 1,65
Dtugos$é platformy (m) E 2,92
Szeroko$¢ transportowa (m) F 1,75
Dtugos$¢ transportowa (m) G 3,77
Wysokos¢ transportowa (m) H 2,00
Udzwig platformy (kg) 360
Ciezar catkowity (kg) 5300/5700
Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien (%) 35/45
Czas podnoszenia/opuszczania (sek.) 54 /50
Zewnetrzny promien skretu (m) 49
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 48
Naped 2WD / 4WD
Ogumienie biate tak
Zasilanie akumulatory
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Haulotte Compact 10DX p
=
Wysokos¢ platformy (m) A 8,2 §
Wysoko$¢ robocza (m) B 10,2 =
Dtugos$¢ wysuwanych podestéw (m) C 1,2 §
Szerokos¢ platformy (m) D 1,54 S
Dtugos¢ platformy (m) E 2,5 %
Szeroko$¢ transportowa (m) F 18 2
Dtugos¢ transportowa (m) G 3,17 E
Wysoko$¢ transportowa (m) H 2,37 é
Udzwig platformy (kg) 565 i
Ciezar catkowity (kg) 3330
Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien (%) 40
Czas podnoszenia/opuszczania (sek.) 35/40
Zewnetrzny promien skretu (m) 3,73
Maksymalna predko$¢ jazdy (km/h) 55
Hydraulicznie opuszczane podpory tak
Naped 4WD, 2WS
Zasilanie silnik diesel
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Haulotte Compact 12DX

Wysokos¢ platformy (m) A

Wysokos¢ robocza (m) B

Dtugos$¢ wysuwanych podestéw (m) C
Szerokos¢ platformy (m) D

Dtugosé platformy (m) E

Szeroko$¢ transportowa (m) F
Dtugosc transportowa (m) G
Wysokos¢ transportowa (m) H
Udzwig platformy (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien (%)
Czas podnoszenia/opuszczania (sek.)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Maksymalna predko$¢ jazdy (km/h)
Hydraulicznie opuszczane podpory
Naped

Zasilanie

[l 1]

I 1

10,15
12,15

1,2

1,54

2,5

18

317

2,54

450

3830

40

40/ 45
3,73

55

tak

4WD, 2WS
silnik diesel




Haulotte H12 SX I
=
Wysokos¢ platformy (m) A 10 §
Wysokos$¢ robocza (m) B 12 =
Dtugos$¢ wysuwanego podestu (m) C 2x1 §
Szeroko$¢ platformy (m) D 1,81 S
Dtugosé platformy (m) E 3,91 %
Szeroko$¢ transportowa (m) F 2,25 %
Dlugos¢ transportowa (m) G 418 E
Wysokos$¢ transportowa (m) H 1,711/ 2,57 é
Udzwig platformy (kg) 700 g
Ciezar catkowity (kg) 5510
Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%) 40
Czas podnoszenia/opuszczania (sek.) 43 /65
Zewnetrzny promien skretu (m) 59
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 6
Hydraulicznie opuszczane podpory tak
Naped 4WD, 2WS
Zasilanie silnik diesel
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3 Haulotte H15 SX
=
§~ Wysokos¢ platformy (m) A 13
= Wysokos¢ robocza (m) B 15
§_ Dlugo$¢ wysuwanego podestu (m) C 2x1
é Szerokosé platformy (m) D 1,81
5 Dtugosé platformy (m) E 3,91
2 Szeroko$¢ transportowa (m) F 2,25
E Dlugos¢ transportowa (m) G 4,18
g Wysokos¢ transportowa (m) H 1,972,177
. Udzwig platformy (kg) 500
Ciezar catkowity (kg) 6340
Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%) 40
Czas podnoszenia/opuszczania (sek.) 46 / 57
Zewnetrzny promien skretu (m) 59
Maksymalna predkos$¢ jazdy (km/h) 6
Hydraulicznie opuszczane podpory tak
Naped 4WD, 2WS
Zasilanie silnik diesel
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Haulotte H18 SX 3
=
Wysokos¢ platformy (m) A 16 §
Wysoko$¢ robocza (m) B 18 =
Dtugo$¢ wysuwanego podestu (m) C 2x1 §
Szeroko$¢ platformy (m) D 1,81 S
Dtugosé platformy (m) E 3,91 %
Szeroko$¢ transportowa (m) F 2,25 2
Dtugos¢ transportowa (m) G 418 E
Wysokos¢ transportowa (m) H 2,11/296 é
Udzwig platformy (kg) 500 i
Ciezar catkowity (kg) 7300
Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%) 40
Czas podnoszenia/opuszczania (sek.) 60 /60
Zewnetrzny promien skretu (m) 59
Maksymalna predkos$¢ jazdy (km/h) 6
Hydraulicznie opuszczane podpory tak
Naped 4WD, 2WS
Zasilanie silnik diesel
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Haulotte Star 10

Wysokos¢ kosza (m)

Wysokos$¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokos$¢ kosza (m) A

Dtugosc kosza (m) B

Szeroko$é transportowa (m) C
Dtugos¢ transportowa (m) D
Wysoko$¢ transportowa (m) H
Udzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Kota biate niebrudzace

Naped

Zasilanie

8

10

31

0,68

0,92

0,99

2,65

1,99

200

2760

23

4,5

tak

2WD, 2WS
akumulatory
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JLG Toucan 1100A

Wysokos¢ kosza (m)

Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokos¢ kosza (m) A

Dtugosc kosza (m) B

Szeroko$¢ transportowa (m) C
Dtugos¢ transportowa (m) D
Wysokos¢ transportowa (m) H
Udzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Kota biate niebrudzace

Naped

Zasilanie

9

11

33

0,7

09

0,99

2,68

2,19

200

3500

10

31

tak

2WD, 2WS
akumulatory




Genie Z30/20N RJ

=
o
o
JLG E300AJP Z
DD
=
Wysokos¢ kosza (m) 8,89-8,97 =
Wysokos$¢é robocza (m) 10,89 - 10,97 3
Maksymalny wysieg boczny (m) 6,12 - 6,25 g
Szerokos¢ kosza (m) A 0,76 ﬁ
Dtugos¢ kosza (m) B 1,22 E
Szeroko$¢ transportowa (m) C 1,19-1,22 E
Dlugos¢ transportowa (m) D 38-39 é
Wysokos¢ transportowa (m) H 2 =
UdZzwig kosza (kg) 227 - 230
Ciezar catkowity (kg) 6450-7100
Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien (%) 35-25
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 4,8
Zewnetrzny promien skretu (m) 32-3]1
Kota biate niebrudzace tak
Zasilanie akumulatory
11
p
" by N ©
ui AN
9
8 H | ‘F é
. /E: @ @
6
s J
a4




e
()
(=)
=
()
(728
=
s
P
()
wn
N
o
=
m
m
=
m
=
o |
X
=<
(]
N
=
m

Manitou 120AETJC 3D
Haulotte HA12IP

Wysokos¢ kosza (m)

Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokos$¢ kosza (m) A

Dtugosc kosza (m) B

Szeroko$¢ transportowa (m) C
Dtugos¢ transportowa (m) D
Wysokos$¢ transportowa (m) H
Udzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Kota biate niebrudzace

Zasilanie

9,95-10
11,95-12
7-6,7
0,96-0,8
1,2
1,2-1,34
3,74-3,85
2,16-2,2
227-230
5910- 6550
25

6-44
325-2,85
tak
akumulatory
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Haulotte HA15IP
Genie Z45/25J DC

Wysokos¢ kosza (m)

Wysoko$¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokos¢ kosza (m) A

Dtugosc kosza (m) B

Szeroko$¢ transportowa (m) C
Dlugos¢ transportowa (m) D
Wysokos$¢ transportowa (m) H
UdZzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Kota biate niebrudzace

13-13,94
15-15,94
8,45-7,65
08-0,76
1,2-1,83
1,5-1,79
55-6,1
2

230 -227
7300-7394
25-30
45-48
3,7-427
tak

Zasilanie akumulatory
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Haulotte HAT16RTJ

-
o
Genie Z45/25RT 2
Wysokos¢ kosza (m) 14-14,05 %
Wysoko$é robocza (m) 16 - 16,05 3
Maksymalny wysieg boczny (m) 7,52 - 8,30 ‘ﬁ
Szeroko$¢ kosza (m) A 0,8-0,76 ﬁ
Dtugos¢ kosza (m) B 1,83-1,83 ﬁ
Szeroko$¢ transportowa (m) C 23-229 %
Dtugos$¢ transportowa (m) D 5,05-5,1 %
Wysokos¢ transportowa (m) H 24-235 =
Udzwig kosza (kg) 230 - 227
Ciezar catkowity (kg) 6200-6123
Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%) 40-45
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 52-7.24
Zewnetrzny promien skretu (m) 45-45
Naped 4WD, 2WS
Zasilanie silnik diesel

16,5m

15m \

13,5m ﬁz@ \\
- LY
o I

I

0
‘ -1,5m  Om 1,5m  3m 46m 6Im 75m 9m  10,5m




-
o
(=)
=
o
(751
=
=
=
o
%)
N
o
=
m
)
>
=
=
o
=
m

16,5m

15m

13,5m

12m

Haulotte HAT16PX
Manitou 160ATJ

Wysokos¢ kosza (m)

Wysokos$¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokos¢ kosza (m) A

Dtugosc kosza (m) B

Szeroko$¢ transportowa (m) C
Dtugos¢ transportowa (m) D
Wysoko$¢ transportowa (m) H
UdZzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Naped

Zasilanie

14-14,25
16-16,25
9,1

0,8

18

2,3

53-50
2,4-2,53
230

7000 -7 450
50-40
55-58
3,75- 3,66
4WD, 4WS
silnik diesel

=




Haulotte HAT8PX 3
Manitou 180ATJ 2
Wysokos¢ kosza (m) 15,3 - 15,65 %
Wysokos$¢ robocza (m) 17,3-17,65 é
Maksymalny wysieg boczny (m) 10,6 S
Szeroko$¢ kosza (m) A 0,8 E
Dtugosc kosza (m) B 18 ﬁ
Szeroko$é transportowa (m) C 23 %
Dtugos¢ transportowa (m) D 59-577 %
Wysoko$¢ transportowa (m) H 2,4-2,53 =
Udzwig kosza (kg) 230
Ciezar catkowity (kg) 7900 - 8 090
Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%) 50-40
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 55-538
Zewnetrzny promien skretu (m) 3,75- 3,66
Naped 4WD, 4WS
Zasilanie silnik diesel
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Genie Z60/34
JLG 600AJ

Wysokos¢ kosza (m)

Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokos$¢ kosza (m) A

Dtugosc kosza (m) B

Szeroko$¢ transportowa (m) C
Dtugos¢ transportowa (m) D
Wysokos$¢ transportowa (m) H
Udzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Naped

Zasilanie

18,39 - 18,47
20,39 - 20,47
11,05- 12,1
0,91

2,44

2,46 - 2,49
6,2-6,3
2,69-2,54
227
10215-10 455
40 - 45
4,8-6,8

6,07 - 5,38
4WD, 2WS
silnik diesel

e
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0
Om 1,5m 3m 46m 61m 7,5m 9m 10,5m 12m 13,50m
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Haulotte H21TX

Wysokos¢ kosza (m)

Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokosé kosza (m) A

Dtugosc¢ kosza (m) B

Szeroko$¢ transportowa (m) C
Dtugos¢ transportowa (m) D
Wysokos¢ transportowa (m) H
Udzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Naped

Zasilanie

18,8
20,8
17,2
08
18
2,48
9,1
2,86
230

11750

40
5
6,15

4WD, 2WS
silnik diesel
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Haulotte HA260PX

Wysokos¢ kosza (m)

Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokos¢ kosza (m) A

Dtugo$c kosza (m) B

Szeroko$¢ transportowa (m) C
Dtugos¢ transportowa (m) D
Wysokos¢ transportowa (m) H
Udzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Naped

Zasilanie

23,6

25,6

16,2

08

18

2,38

9,5

2,89

230
15950

40

45

39

4WD, 4WS
silnik diesel

e
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JLG 860SJ 3
o
=)
Wysokos¢ kosza (m) 26,21 2
Wysoko$¢ robocza (m) 28,21 =
Maksymalny wysieg boczny (m) 22,86 é
Szerokos$é kosza (m) A 0,91 S
Dtugos¢ kosza (m) B 2,44 ﬁ
(72]
Szeroko$¢ transportowa (m) C 2,49 =
Dtugos¢ transportowa (m) D 10,2 %
Wysokos¢ transportowa (m) H 3,05 E
Udzwig kosza (kg) 230
Ciezar catkowity (kg) 17 200
Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%) 45
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h) 5,6
Zewnetrzny promien skretu (m) 6,86
Naped 4WD, 2WS
Zasilanie silnik diesel
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Haulotte HA32PX

Wysokos¢ kosza (m)

Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokos¢ kosza (m) A

Dtugo$c kosza (m) B

Szeroko$¢ transportowa (m) C
Dtugos¢ transportowa (m) D
Wysokos¢ transportowa (m) H
Udzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Naped

Zasilanie
N e
. il N
24m l \

29,8

31,8

21,3

08

2,44

2,5

89

38

250
21100

45

5

5,1

4WD, 4WS
silnik diesel
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39.62

36.58

33.53

30.48

27.43

24.38

21.34

18.29

15.24

1219

9.14

6.1

3.05

-3.05

Genie S125

Wysokos¢ kosza (m)

Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokos¢ kosza (m) A

Dtugosc kosza (m) B

Szeroko$¢ transportowa (m) C
Dtugos¢ transportowa (m) D
Wysokos¢ transportowa (m) H
Udzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Naped

Zasilanie

40,15
38,15
24,38

0,91

2,44

2,46

12,17

3,07

227

20 248

40

4.8
5,74-6,75
4WD, 4WS
silnik diesel
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42,67

39.62

36.58

33.53

30.48

2743

2438

21.34

18.29

15.24

12.19

9.14

6.1

Genie ZX135/70

Wysokos¢ kosza (m)

Wysokos¢ robocza (m)
Maksymalny wysieg boczny (m)
Szerokos¢ kosza (m) A

Dtugosé kosza (m) B

Szeroko$¢ transportowa (m) C
Dtugos¢ transportowa (m) D
Wysokos¢ transportowa (m) H
Udzwig kosza (kg)

Ciezar catkowity (kg)

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (%)
Maksymalna predkos¢ jazdy (km/h)
Zewnetrzny promien skretu (m)
Naped

Zasilanie

/
18]

43,15
41,15
21,26

0,91

2,44

2,49

12,93

3,09

272

20 502

45

4.8

7,34 - 8,56
4WD, 4WS
silnik diesel

/l

N




5.
, ,/\f\\\&,\\\\\ \

| W

ol
,,g s‘ﬂ 11

e SN ey . b,

— ——

a Eu EE

PODNOSNIKI MONTAZOWE / PODNOSNIKI TOWAROWE / RUSZTOWANIA
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Alp Lift L620

Udzwig (kg)

Waga (kg)

Wysoko$¢ maksymalna widet (cm) A
Wysokos¢ standardowa widet (cm) B
Wysokos$¢ podnosnika (cm) C

Dtugosé transportowa podnosnika (cm) D
Dtugo$¢ podnosnika (cm) E

Szeroko$¢ podnosnika (cm) F

Szeroko$¢ podnosnika z podporami (cm) G
Dtugo$¢ widet (cm) H

Rozstaw widet (cm) |

Podnosniki marki ALP - LIFT idealnie nadaja sie do montazu i demontazu wszelkich urzadzen
podsufitowych, podnoszenia rur, kabli, przewodéw powietrznych lub paneli. Sprawdzg sie

min. przy montazu urzadzen klimatyzacyjnych czy przy budowie stoisk targowych.

350
174
6200
5810
1876
832
1760
770
1900
650
555




Alp Lift L752

Udzwig (kg) 300
Waga (kg) 188
Wysoko$¢ maksymalna widet (cm) A 7520
Wysokos¢ standardowa widet (cm) B 7130
Wysokos¢ podnosnika (cm) C 2206
Dtugos$é transportowa podnosnika (cm) D 832
Dtugosc¢ podnosnika (cm) E 1880
Szeroko$¢ podnosnika (cm) F 770
Szeroko$¢ podnosnika z podporami (cm) G 1900
Dtugosc¢ widet (cm) H 650
Rozstaw widet (cm) | 555

CECHY:

e Lekka i bardzo wytrzymata konstrukcja

» Szybkie sktadanie podnosnika bez uzycia zadnych narzedzi
* Tylne kota transportowe

* Niewielkie rozmiary

e tatwy w obstudze
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Altrex-Lero 5100

W przypadku matej i waskiej przestrzeni Altrex-
Lero serii 5100 bedzie doskonatym rozwigzaniem.
- Szeroko$¢ rusztowania wynosi 0,75 m i dostepne
jest w trzech dtugosciach: 1,85 m, 2,45 mi 3,05 m.
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Maksymalna wysoko$¢ robocza wynosi
12,20 m

Wszystkie elementy rusztowan 4000 i 5000
serii moga by¢ ze sobg taczone

Maksymalne obcigzenie na pomost wynosi
250 kg, a dla catego rusztowania 750 kg

Rusztowanie dostepne z pomostami
standardowymi lub Fiber-Deck o matej
wadze

Profesjonalne spawanie elementéw
zapewnia catej konstrukcji stabilno$¢
i wytrzymatosé

Dostep do instrukcji DTR poprzez funkcje
w telefonie Mobile Safety QR-code

Rusztowanie dostepne
z pomostami Fiber-Deck
0 matej wadze.

Dla tatwego uzytkowania
instrukcja montazu drukowana
na szczeblach.

Aluminiowe burty - szybki
montaz dzieki Easy-Fit
System®.

Specjalny system
odblokowujacy
zabezpieczenia pomostow
- do montazu i demontazu,
wystarczy jedna osoba.

Zaczepy stezen oznaczone

kolorami. Stezenie poziome
czerwone. Stezenie ukosne
czarne.

Stabilizatory teleskopowe
Easy-Lock® (szybka regulacja
dtugosci).

Kota jezdne o $rednicy 200mm
z hamulcem i regulacja
wysokosci do 25 cm.



Specyfikacja 5100

Aluminiowe rusztowanie jezdne 5100

N

Wysokos¢ najwyzszego pomostu (m) 2.20 420" 6.20 8.20"

o
(o]
o
=
o
(92)
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o
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>
N.
=
m
Wysokos¢ robocza (m) 4.20 6.20 8.20 10.20 ~
o
Numer katalogowy pomosty standardowe C510001 C510003 C510005 C510007 8
pomosty Fiber-Deck® C€510002 C510004 C510006 C510008 =2
Wykaz elementéw Art.nr Waga (kg) (o]
£ Rama 0,75 x2,0 m 301107 76 2 4 6 8 %
'T23| Rama porgczowa 0,75x 1,0 m 302910 3.1 2 2 2 2 ;
LeI Koto jezdne @ 200 mm 511230 52 4 4 4 4 —_—
2P Pomost 1,85 m z klapa 304410 14.8 1 1 2 2 5‘
':: Pomost Fiber-Deck® 1,85 m z klapa 305210 10.8 1 1 2 2 E
~ Stezenie ukosne 1,85 m 303721 2.0 2 4 6 8 >
(=] Stezenie poziome 1,85 m 303704 1.9 6 6 10 10 X
Stabilizator teleskopowy Easy-Lock® 305613 7.6 - 4 4 4 g
Aluminiowa burta poprzeczna 2x 0,75 m 305505 4.5 1 1 1 1 m
Aluminiowa burta podtuzna 2x 1,85 m 305501 8.8 1 1 1 1 ~
o)
Numer katalogowy pomosty standardowe C510009 C510011 C510013 C510015 %
pomosty Fiber-Deck® C€510010 C510012 C510014 C510016 ’:{
Wykaz elementéow Art.nr Waga (kg) o
£ Rama 0,75x2,0 m 301107 7.6 2 4 6 8 S
0 Rama poreczowa 0,75 x 1,0 m 302910 3.1 2 2 2 2 >
M Koto jezdne @ 200 mm 511230 5.2 4 4 4 4 Z
O Pomost 2,45 m z klapg 304510 18.7 1 1 2 2 >
l:: Pomost Fiber-Deck® 2,45 m z klapa 305310 13.7 1 1 2 2
" Stezenie ukos$ne 2,45 m 303716 25 2 4 6 8
) Stezenie poziome 2,45 m 303706 2.3 6 6 10 10
Stabilizatorn teleskopowy Easy-Lock® 305613 7.6 - 4 4 4
Aluminiowa burta poprzeczna 2x 0,75 m 305505 4.5 1 1 1 1
Aluminiowa burta podtuzna 2x 2,45 m 305502 10.9 1 1 1 1
Numer katalogowy pomosty standardowe C510017 C510019 C510021 C510023
pomosty Fiber-Deck® C€510018 C510020 C510022 C510024
Wykaz elementow Art.nr Waga (kg)
Rama 0,75 x2,0 m 301107 7.6 2 4 6 8
1= Rama porgczowa 0,75 x 1,0 m 302910 3.1 2 2 2 2
8 Koto jezdne @ 200 mm 511230 5.2 4 4 4 4
‘: Pomost 3,05 m z klapg 304610 23.6 1 1 2 2
23| Pomost Fiber-Deck® 3,05 m z klapa 305410 17.3 1 1 2 2
'; Stezenie ukosne 3,05 m 303722 2.7 2 4 6 8
Stezenie poziome 3,05 m 303708 2.6 6 6 10 10
Stabilizator teleskopowy Easy-Lock® 305613 7.6 - 4 4 4
Aluminiowa burta poprzeczna 2x 0,75 m 305505 4.5 1 1 1 1
Aluminiowa burta podtuzna 2x 3.05 m 305503 12.8 1 1 1 1
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Altrex-Lero 5200

Maksymalna wysoko$¢ robocza wynosi
1420 m

Wszystkie elementy rusztowan 4000 i 5000
serii moga by¢ ze sobg taczone

Maksymalne obcigzenie na pomost wynosi
250 kg, a dla catego rusztowania 750 kg

Rusztowanie dostepne z pomostami
standardowymi lub Fiber-Deck o matej
wadze

Profesjonalne spawanie elementéw
zapewnia catej konstrukcji stabilno$¢
i wytrzymato$¢

Dostep do instrukcji DTR poprzez funkcje
w telefonie Mobile Safety QR-code

Altrex-Lero 5200 o szerokosci 1,35 m (podwdjny
pomost) ma wiele zastosowar zaréwno wewnatrz
jak i na zewnatrzbudynku. Rusztowanie dostepne
jest w trzech dtugosciach: 1,85 m, 2,45 mi 3,05 m.

Rusztowanie dostepne
z pomostami Fiber-Deck
0 matej wadze.

Dla tatwego uzytkowania
instrukcja montazu drukowana
na szczeblach.

Aluminiowe burty - szybki
montaz dzieki Easy-Fit
System®.

Specjalny system
odblokowujacy
zabezpieczenia pomostow
- do montazu i demontazu,
wystarczy jedna osoba.

Zaczepy stezen oznaczone

kolorami. Stezenie poziome
czerwone. Stezenie ukosne
czarne.

Stabilizatory teleskopowe
Easy-Lock® (szybka regulacja
dtugosci).

Kota jezdne o $rednicy 200mm
z hamulcem i regulacja
wysokosci do 25 cm.



Specyfikacja 5200

o
L . o
Aluminiowe rusztowanie jezdne 5200 g
o
(dp
=
=
=
o
=
, >
I=in! ] s U] i N-
Wysokos$¢ najwyzszego pomostu (m) 2.20 4.20° 6.20 8.20"  10.20 12.20 %
Wysokos¢ robocza (m) 4.20 6.20 8.20 10.20 12.20 14.20 m
S~
Numer katalogowy pomosty standardowe C520001 C520003 C520005 C520007 C520009 C52001 me)
pomosty Fiber-Deck® €520002 C520004 C520006 C520008 C520010 C52001 8
Wykaz elementéw Art.nr Waga (kg) =
Rama 1,35 x 2,0 m 301607 10.9 2 4 6 8 10 12 o
Rama poreczowa 1,35 x 1,0 m 302920 4.1 2 2 2 2 2 2 (72
Kolo jezdne @ 200 mm 511230 52 4 4 4 4 4 4 =
Pomost 1,85 m z klapa 304410 14.8 1 1 2 2 B 3 ;
Pomost 1,85 m bez klapy 304420 14.4 1 1 2 2 8 3 -
Pomost Fiber-Deck® 1,85 m z klapg 305210 10.8 1 1 2 2 3 3 —
Pomost Fiber-Deck® 1,85 m bez klapy 305220 10.1 1 1 2 2 3 3 g
Stezenie ukosne 1,85 m 303721 2.0 4 8 12 16 20 24
Stezenie poziome 1,85 m 303704 1.9 6 6 10 10 14 14 %
Stabilizator teleskopowy Easy-Lock® 305613 7.6 - 4 4 4 4 4 =)
Aluminiowa burta poprzeczna 2x 1,35 m 305506 6.6 1 1 1 1 1 1 E
Aluminiowa burta podtuzna 2x 1,85 m 305501 8.8 1 1 1 1 1 1 m
~~
Numer katalogowy pomosty standardowe C520013 C520015 C520017 C520019 C520021 C52002 o)
pomosty Fiber-Deck® €520014 C520016 C520018 C520020 C520022 C52002 cC
Wykaz elementéow Art.nr Waga (kg) C@
Rama 1,35 x 2,0 m 301607 10.9 2 4 6 8 10 12 —
Rama poreczowa 1,35 x 1,0 m 302920 4.1 2 2 2 2 2 2 o
Koto jezdne @ 200 mm 511230 5.2 4 4 4 4 4 4 E
Pomost 2,45 m z klapa 304510 18.7 1 1 2 2 3 3 =
Pomost 2,45 m bez klapy 304520 18.4 1 1 2 2 3 3 =
Pomost Fiber-Deck® 2,45 m z klapg 305310 13.7 1 1 2 2 3 3 )_>
Pomost Fiber-Deck® 2,45 m bez klapy 305320 13.3 1 1 2 2 3 3
Stezenie ukosne 2,45 m 303716 25 4 8 12 16 20 24
Stezenie poziome 2,45 m 303706 23 6 6 10 10 14 14
Stabilizator teleskopowy Easy-Lock® 305613 7.6 - 4 4 4 4 4
Aluminiowa burta poprzeczna 2x 1,35 m 305506 6.6 1 1 1 1 1 1
Aluminiowa burta podiuzna 2x 2,45 m 305502 10.9 1 1 1 1 1 1
Numer katalogowy pomosty standardowe C520025 C520027 C520029 C520031 C520033 C52003
pomosty Fiber-Deck® €520026 C520028 C520030 C520032 C520034 C52003
Wykaz elementow Art.nr Waga (kg)
Rama 1,35 x 2,0 m 301607 10.9 2 4 6 8 10 12
Rama poreczowa 1,35 x 1,0 m 302920 4.1 2 2 2 2 2 2
Kolo jezdne @ 200 mm 511230 5.2 4 4 4 4 4 4
Pomost 3,05 m z klapa 304510 23.6 1 1 2 2 3 3
Pomost 3,05 m bez klapy 304520 233 1 1 2 2 3 3
Pomost Fiber-Deck® 3,05 m z klapg 305310 17.3 1 1 2 2 3 3
Pomost Fiber-Deck® 3,05 m bez klapy 305320 16.7 1 1 2 2 3 3
Stezenie ukosne 3,05 m 303716 2.7 4 8 12 16 20 24
Stezenie poziome 3,05 m 303706 26 6 6 10 10 14 14
Stabilizator teleskopowy Easy-Lock® 305613 7.6 - 4 4 4 4 4
Aluminiowa burta poprzeczna 2x 1,35 m 305506 6.6 1 1 1 1 1 1
Aluminiowa burta podtuzna 2x 3,05 m 305503 12.8 1 1 1 1 1 1




ROWKARKI WALCUJACE VICTAULIC / PRZECINARKI DO RUR EXACT




VE270FSD ze stojakiem VAPS112

VE270FSD Vic - Easy®
Rowkarka walcujaca

Rowkarka Victaulic Vic—-Easy typu VE270FSD
jest catkowicie samodzielng jednostka

z wbudowanym silnikiem, noznym wytacznikiem
bezpieczenstwa, przewodem zasilajgcym oraz
recznym uktadem hydraulicznym. Do zasilania
wykorzystuje prad elektryczny (230V, 16A)
VE270FSD rowkuje (przez walcowanie) rury

o $rednicy zewnetrznej od 26,9mm do 323,9mm.

Narzedzie to jest standardowo wyposazone
w opatentowane rolki Vic-Easy o konstrukcji
poprawiajacej prowadzenie (podczas
rowkowania) rur o $rednicy od 26,9mm

na 323,9mm i dodatkowo w stabilizator
stosowany przy rurach 219,Tmm-323,9mm.

Waga: 154 kg

Opcjonalne rolki do:

e Miedzitypu K, L, Mi DWV

o Stali nierdzewnej o cienkich $ciankach
(sched.5S i 10S; do 2,11 mm dla $rednicy

26,9 mm i do 4,57 mm dla $rednicy 323,9 mm)

* Rowkow End Seal

VAPS112
Regulowany stojak na rury

Stojak Victaulic typu VAPS112 zostat
zaprojektowany by podpieraé rury podczas
rowkowania.

Regulowane nogi umozliwiajg wtasciwe
utozenie rury wzgledem maszyny rowkujacej
Rura w siedzisku moze by¢ obracana w osi jak

i przesuwana wzdtuznie. Obrotowa konstrukcja
podpory siedziska rury pozwala na jej obracanie
w poziomie i regulowanie wysokosci.

Wszystkie te cechy ograniczajg ilo$¢ operacji
niezbednych do wyrokowania obu kofcow rury.

Dla rur od od 26,9 mm do 323,9 mm

Maksymalne obcigzenie stojaka: 490 kg

Waga stojaka: 86 kg
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VE416FSD ze stojakiem VAPS224

VE416FSD
Rowkarka walcujaca

Rowkarka Victaulic Vic—Easy® typu VE416FSD
jest catkowicie samodzielng jednostka

z wbudowanym silnikiem, noznym wytgcznikiem
bezpieczenstwa, przewodem zasilajacym oraz
recznym uktadem hydraulicznym.Do zasilania
wykorzystuje prad elektryczny (110V, 15A).
Maszyna ta rowkuje (przez walcowanie) rury

o $rednicy zewnetrznej od 60,3 mm do 406,4 mm.
Narzedzie to jest standardowo wyposazone

w opatentowane rolki Vic-Easy® o konstrukcji
poprawiajacej prowadzenie rur (podczas
rowkowania) o $rednicy od 60,3 mm do 323,9 mm
dla rowka standardowego (0GS) i Srednicy

od 355,6 mm do 406,4 mm dla rowka AGS

i dodatkowo w stabilizator stosowany przy rurach
168,3 mm - 406,4 mm.

Waga: 154 kg

Opcjonalne rolki do:

e Miedzi typu K, L, MiDWV

e Stali nierdzewnej o cienkich $ciankach
(sched.5S i 10S; do 2,11 mm dla $rednicy
26,9 mm i do 4,57 mm dla $rednicy 323,9 mm)

® Rowkéw EndSeal®

A
?:‘ o

VAPS224
Regulowany stojak na rury
Stojak Victaulic typu VAPS224 zostat

zaprojektowany by podpieraé rury podczas
rowkowania.

Regulowane nogi umozliwiaja wtasciwe
utozenie rury wzgledem maszyny rowkujacej.
Rura w siedzisku moze by¢ obracana w osi jak
i przesuwana wzdtuznie. Obrotowa konstrukcja
podpory siedziska rury pozwala na jej
obracanie w poziomie i regulowanie wysokosci.

Wszystkie te cechy ograniczajq ilo$¢ operacji
niezbednych do wyrokowania obu koricéw rury.

Dla rur od od 60,3 mm do 610 mm
Regulacja wysokosci: 584 mm
Max obciaZenie stojaka: 816 kg

Waga stojaka: 118 kg




EXACT Pipe Cut 360F

Najwieksza w ofercie - uniwersalna przecinarka Exact do ciecia rur. Podstawowe funkcje przecinarki
to m.in. 2-stopniowa regulacja predko$ci obrotowej, state sterowanie elektroniczne, system
tagodnego rozruchu i automatyczne zabezpieczenie przed przecigzeniem.

Przecinarka do rur Exact PipeCut 360E tnie z tatwoscia, nawet najtwardsze rury zeliwne. Podczas
ciecia rur z tworzyw sztucznych moze by¢ podtaczona do odciagu, ktéry zasysa wszystkie wiéry
powstajace podczas przecinania. Wytrzymata konstrukcja przecinarki pozwala jej znosi¢ nawet

najbardziej wymagajace warunki pracy.

Rura @ (Srednicazew.) ~ 75mm - 360mm (3"- 14")
Grubos¢ scianki 6mm 10mm (0.4") stal, 38mm (1.5") tworzywa

Przecina nastepujace Stal, miedz, zeliwo, stal nierdzewna, stal kwasoodporna,
materiaty rur materiaty wielowarstwowe oraz wszystkie tworzywa sztuczne

Napiecie/Moc

Predko$¢ bez obciazenia
Srednica tarczy

Otwér mocujacy

Waga

Zakres ciecia @

Maksymalna grubos$¢ scianki rury

reddot design award
winner 2013

110, V230 V/ 1750W

1=2900 obr/min, [1=3900 obr/min,
165mm

62mm

13,5 kg

75mm - 360mm

10mm stal, 38mm tworzywa sztuczne
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/ANMIX
RENT

WYNAJEM PODNOSNIKOW

ANMIXRENT SP. J.

ul. Chtodna 5

21-500 Biata Podlaska
NIP: 537-25-02-982

o/SiedIce
Borki-Wyrki 62a
08-106 Zbuczyn

o/Warszawa
ul. Mszczonowska 48
05-090 Raszyn, Janki

tel. 606 435 022
tel. 503 788 550

wynajem@anmix.pl
www.anmix.pl




